Innovativer Design-Ansatz.

Aufbau & Funktionsweise

Der Applikationstrager wird tber Kardangelenke und Karbon-
stabe mit den 3 Fihrungstraversen verbunden. Fir eine volle
5-Achs-Fahigkeit kommen zwei Teleskopstabe hinzu.

Als Alternative zu den Teleskopstaben kann auch ein
2-Achs-hv-Kopf zum Einsatz kommen.
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ELHA ist ein Familienunternehmen, das fiir maBgeschneiderte
Werkzeugmaschinen und Prozesslésungen bekannt ist. Viele
Branchen der metallverarbeitenden Industrie vertrauen auf die
Erfahrung und Kompetenz von ELHA bei der Entwicklung und
Realisierung von hochproduktiven Bearbeitungsprozessen. Die
Produkte und Fertigungsprozesse unserer Kunden verandern
sich standig. Deshalb freuen wir uns tber die Zusammenarbeit
mit dem schwedischen Unternehmen Cognibotics. Cognibotics
ist auf die Entwicklung von innovativen Robotiklésungen mit re-
kordverdachtiger Reichweite, Geschwindigkeit und Prazision
spezialisiert. Gemeinsam biindeln wir das Know-how aus
beiden Bereichen und arbeiten an einer gemeinsamen Pro-
zesslosung fur die Fertigungsumgebung der Zukunft und
brechen daher mit den herkbmmlichen Trends in der zer-
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spanenden Industrie.
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Vergleich ‘

Verschiedene Anwendungen
der Systeme A Vielseitige Konfiguration.
Steifigkeit Leichtgewicht Energieeffizient
_ " ko , ; Das System kann nach Ihren Anforderung ausgelegt werden.
Gewichtsoptimierte Strukturen Die Leichtbauweise sorgt fur ) ) . . . - - !
mit Karbonstaben sorgen firr eine extreme Energieeinsparungen. Die High-Speed-Konfiguration ist optimiert fur geringe bewegte
o ¥ bis zu 20-mal geringere bewegte it ai i -
Beschleunigung Prizision Yy gerng 9 , Massen und schnelle Bewegungen mit einer nominalen Beschleuni
gung von 25 m/s2. Die High-Force-Konfiguration ist optimiert fir
/ . ﬂ hohe Prozesskrafte mit einer Axialkraft (Fz) von bis zu 15 kN.
High Force @€ ™ High Speed
Hochgenau Schnell & Dynamisch
Vielseitigkeit 4 Wiederhol- Durch die Uberlegene Steifigkeit Die gewichtsoptimierte Konstruktion
genauigkeit wird eine zehn mal héhere und horizontale Achsen umgehen die mm
Genauigkeit gegenuber seriellen Schwerkraft und erméglichen eine Perfe kt fur
, , Robotern erzielt. *  extrem hohe Dynamik.
‘ Parallel Kinematik Modul
Serieller Roboter , "
. Werkzeugmaschine ‘ & |2 g ,.i b =
= Ll ) L e
Energieeffizienz Einfache Installation ' ‘ / :
: L . =
. Kraftvoll GroBer Arbeitsraum i\l
Klassische =2 S (
Werkzeug- Kalibrierter Serieller Trotz der filigranen Struktur ist Linearachsen und Stablangen = & N
maschine Serieller Roboter Standard Roboter die verfligbare Prozesskraft auf konnen flexibel an die An-
dem Niveau einer Werkzeug- forderungen angepasst
maschine. : werden. . . . > . . _
0,02 0,04 0,1 0,4 <1,0 Wir schlieBen die Licke zwischen Werkzeugmaschinen und seriellen Armrobotern.

Genauigkeit in mm



